
Images Courtesy of Seiler Instrument and Michigan Tech University Capstone Project by Jacob 
Fabian and Matthew Kunkel titled: Hydrographic Survey for Irrigation Pond Evaluation.   The 
Trimble R10 GNSS rovers were used to establish control and to measure topo around the site. The Hydrone‐RCV boat and a 
Sonarmite (depth finder) were combined with the R10 rover to map the bottom of the pond. See project images below. 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 


